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Bildzeichen Erklarung

IH Beschleunigungselement

Interdigitale H-Struktur

magnetischer Quadrupol
horizontal fokussierend

Umlenk Magnet

Beschleunigungselement
RFQ "Radio Frequency Quadrupol”

mw Beschleunigungselement
HYV Gap

* geplant

Diagnosekammer
Quellen Magnet

m Schalt Magnet
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Abschnitte UR, UL und UH

=" Strahlfiihrung / Diagnose / Vakuum
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Anderung Ersatz fiir CL 005 21, CR 005021, CM 005 021, CRILIM 005 010 und C URIUL/UM 005 010




